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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROZDZIAL 6

INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Kody CPV:

STE-03.00 WYMAGANIA

STE-03.01 INSTALACJE KOTLOWNI

STE-03.02 WEWNETRZNE LINIE ZASILAJ ACE | TABLICE
ELEKTRYCZNE

STE-03.03 INSTALACJE ODGROMOWE
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STE 03.00 WYMAGANIA

1. WSTEP

Specyfikacja technicznavymagania ogoélne, zawiera zakres dlaei wymaga wspolnych dla cakei
zagadnié dotycacych wykonania i odbioru rob6t modernizacyjnych wdgnku OSP w Kéielcu ul.
Wolnosci 98  Specyfikacja techniczna ma roboty elektnee STH jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 2

2.ZAKRES ROBOT OBJETYCH STE.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja STE-03 obepmugzystkie czynnii umazliwiajace i magce na celu
wykonanie instalacji elektrycznych w obiekcie j.w.

W zakresie okrdonym w projekcie.

Roboty wyspecyfikowano z podziatlem na gpsiace elementy

-STE-03 .01 Instalacje kottowni

-STE-03.02 Wewetrzne linie zasilajce i tablice elektryczne

-STE-03 .04 Instalacje odgromowe

3. UWAGI OGOLNE

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkiach wykonania oraz ich zgodfioz

Dokumentacj Projektowa | Projektem Budowlanym: Specyfikac]echnicza | i poleceniami

Inspektora Nadzoru.

4. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJ A PROJEKTOW A

Podstaw wykonania i wyceny robét jest Dokumentacja Prajekd| Projekt Budowlany, ST. Przedmiar rodot

Wymagania zawarte w kdym opracowaniisg obowizujace dla wykonawcy. Wymagania zawarte w ST4gnaj
priorytet w stosunku do Projektu Budowlanego.

W przypadku rozbienosci wykonawca nie mae wykorzystywad bledéw lub opuszczew dokumentacji, lecz o
ich zauwaeniu winien natychmiast powiadoérinspektora Nadzoru i Projektanta, ktéry dokona@ime;j
korekty. Wszystkie wykonane roboty i zabudowaneemialy byda zgodne z DokumentacProjektova IDPI a
takze ogolnie obowizujacymi przepisami.

5.MATERIALY | SPRZ ET

Cechy materiatow i elementow instalacji mausg¢ zgodne z obowgzujacymi normami. Materiaty
przeznaczone do zabudowy powinny postaciztyfikat lub aprobattechniczi a uradzenia certyfikat ze
znakiem bezpiecastwa. Wykonawca zadba, aby materiaty przetrzymywsmnbudowie do czasuycia, bylty
zabezpieczone i nie pogorszyta &ih jakas¢. Wykonawca jest zobowiany do dywania widciwego i
sprawnego spetu, nie powodujcego pogorszenia jaka rob6t. Sprzt powinien odpowiadapod wzgédem
typu i jakasci projektowi organizacji rob6t zaakceptowanemuegrinspektora nadzoru.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t powinien oks¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t zgodnie z D8wentualnymi korektami
zaakceptowanymi przez linspektora nadzoru! w jetkaah ustalonych w Przedmiarze robét. Obmiaru robot
dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Ingg@knadzoru o zakresie obmierzanych rob6t i
terminie obmiaru !z wyprzedzeniem min. 3- dniowyiyniki obmiaru nalgy wpisa do kstgi obmiaréw.
Btad lub przeoczenie w ikziach podanych w Przedmiarze robét lub w SpecyjaatTechnicznych nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaczenia wszystkich rob6t. Bdne dane éda poprawione zgodnie z
zaleceniami Inspektora nadzoru.

Obmiary keda przeprowadzone przedegziowym lub kaicowym odbiorem roboét a ta&, w przypadku
wystapienia dhiszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robdbn@ar rob6t zanikaych przeprowadza
sie w czasie ich wykonywani®bmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe oraz nieodzowne obliczeridabwykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
7.PODSTAWA PLATNO SCI

Ptatna¢ bazowé bedzie na obmierzonych idoiach wykonanych Rob6t.

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaa jednostk

obmiarowy ustalon dla danej pozycji Przedmiaru Robét.

Cena jednostkowa pozycji uwaghiat bedzie wszystkie czynrgi, wymagania i badania

sktadajice st na ty pozycg okreslona przez ST i DP.

Cena jednostkowa obejmuje¢dizy innymi:

-robocizry bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami

-wartas¢ zwzytych materiatow wraz z. kosztami ich zakupu. tporsu | magazynowania Ja dla

urzadzen technologicznych, wraz z kosztami ich mantawtasciwych préb! i innymi

towarzyszacymi kosztami

-wartas¢ pracy sprztu i srodkdw transportu technologicznego wraz z koszfedmorazowymi i

innymi towarzyszcymi kosztami
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-koszty pdrednie, skladnik kalkulacyjny ceny kosztorysoweggdniajacy ujete w kosztach
bezpdrednich koszty zaliczane zgodnie z gltrymi przepisami do kosztéw uzyskania
przychodow, koszty usdzenia, eksploatacji i likwidacji Placu budowy, kbeznakowania
Robét, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budawpyaty dziezawcze, koszty ogéine
przedsgbiorstwa Wykonawcy itp., koszt upadkowania Placu budowy po zalazeniu Robét.
.zysk kalkulacyjny, zawieragy tez ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu Kontraktu ayan
okresie jego realizacjiaéznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczeniatidktu, koszt
gwarancji zwrotu zaliczki

-koszt gwarancji nalg/tego wykonania.

-podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami

-sporadzenie dokumentacji powykonawczej

.koszty wszelkich nieziginych ustal# z odpowiednimi instytucjami

.koszt sprawdae kontroli wizytacji i.t.p. niezbdnych instytucji In.p. Pl Pracy ,PTI Sanitarny,
PSPagarna. Ochrona Srodowiska i.t.p.!

-.koszty odbioréw i przygotowania wszelkich niedhych dokumentéw z nimi zazanych
-.koszt rozruchu, wykonanie pomiaréw kontrolnych,lpkéncowych, prob eksploatacyjnych.
.koszty zwizane z przeszkoleniem obstugiagizen przeciwpaarowych, napisania protokotu ze
szkolenia

-koszt sporzdzenia instrukcji pogpowania na wypadek paru.

STE 03.01 INSTALACJE KOTLOWNI
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technic8aejvymagania dotycxce wykonania i
odbioru rob6t montaowych dotycacych wykonania instalacji modernizacyjnych w w Bokly OSP w
Koscielcu ul. Wolndci 98

1.2.Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako doktiprzetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontaowych zwhzanych z realizagjrobét wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji
1.3. Zakres robot obgtych ST.

Zagadnienia i wymagania ogélne dotycz robét podano w ST-0000 i STE-03.00
W zakresie roboét natg wykona':

-oéwietlenie podstawowe pomieszdze

W zakres rob6t wchodzi:

-trasowanie

-.utozenie przewodéw kabelkowych ptaskich YDYp 2-3-4 & tnm2 750 V pit
.przygotowanie podia pod montapuszek instalacyjnych p/t

.monta puszek instalacyjnych keowych PK-60 i rozdzielczych PO-80 p/t
.monta tacznikéw Gwietleniowych w puszkach Kkesowych PK-60.

.przekucia prze%ciany i stropy

.zaprawienie bruzd i wywo6z gruzu

.pomiary elektryczne wraz z wypisaniem protokotu

-sporadzenie dokumentacji powykonawczej

Wszystkie oprawy éwietleniowe zasilan&g jednofazowo.

2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotygze materiatow podano w specyfikacji ST 00.

Kazdy wbudowany materiat powinien posigdzertyfikat na znak bezpiearsiwa, certyfikat zgodrici lub
aprobat technicza.

Zaprojektowano przewody, osptZ oprawy:

przewody typu YDYp- 2-3-4x1,Smm2-750 V,

.osprzt instalacyjny:

a/lacznik instalacyjny bA, 230V jednobiegunowy

e/ puszka kicowa geboka PK-60p/t

f/ puszka odgatna PO-80p/t

g/ rurki sztywne RVS

h/ zlaczki $wiecznikowe 250V

i/ zaciski na przewody WAGO
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j/ oprawy

Oprawy powinny spetniaeuropejski standard zgodny z narPN-605 98.

Oprawy i ich ilgci powinny by zgodne z normPN-84/C-02033.

3. SPRZET

Sprzt reczny, rodzaj stosowanego sgitz zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgaodiyi z
Inspektorem nadzoru.

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizadjdtdub uzgodniony z Inspektorem nadzoru Wymagania
zakresie transportu, przyjmowania i skladowaniaemalbw na budowie podargg wp.1.6.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd montaowych tom V-Instalacje elektryczne. Arkady
~1988 .

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:

-trasowa pod przewdd; w liniach poziomych i pionowych

-wybiera® trasy proste dogbne do konserwacji i remontow

_przefcia przezciany chront rurkami izolacyjnymi RVS

_przefcia przezciany, 'rurki! chowa catkowicie w tynku

-przewody ukladaswobodnie tak, aby nic byly naxane na naggenia

.przewody uktadana gtadkim podiau

.przewody mocowaza pomog klamerek lub przez klejenie 'zaprawa gipsowa! neaoie w
odstpach co ok.SOcm!

.do puszek w prowadzdylko przewody, ktére wymagajaczenia w puszce-pozostate prowadzi
obok

-przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puppeknny by dtuzsze nk fazowe

.puszki osadzie tak, aby ich gérna kegiwpo otynkowaniu byta zlicowana z tynkiem

_puszki osadza!przed tynkowaniem! w sposo6b trwalty i zabezpiécggkrywa przed
zabrudzeniem tynkiem

-montowa wytaczniki klawiszowe w catym obiekcie tak aby ich paie byto jednakowe:
gorna czs$¢ klapki —zapalanie, dolnagaszenie.

.wszystkie paczenia przewoddéw wykonywana zaciskirubowe, lub spzynowe, nie lutowé i
nie skecat”

.stosowa zaciski o przekroju odpowiednim do pragzanych przewodéw

.do mocowania opraw stosowkotki kotwiace

5.1. Ochrona przeciwporaeniowa

Jako ochrore przeciwporaeniows zastosowano samoczynne wg#anie zasilanisv uktadzie TNSS.
KONTROLA JAKO SCI ROBOT

.sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wyraadbioréw cgsciowych, gdy
ulegap one zakryciu.

.sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnie z p5.

-dobor przewoddw do ohgialndsci pradowej, dobér urzdzen zabezpieczagych-zgodnie z
P.B.

.sprawdzenie oznaczenia przewodow: neutralny Ayfa(w kolorze niebieskim) i ochronny
.PE” (zyta w kolorzezo6tto-zielonym)

.sprawdzenie trwakg i pewndci zamocowanego oStz

.sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej katyki osprztu instalacyjnego
.sprawdzenie zachowania zasady jednolitej pozygjiczania 4cznikdw

.sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego gsprstalacyjnego

.sprawdzenie zabezpieczenia przed karelmentdéw instalacji elektrycznej
-sprawdzenie dziatania instalacfvaetleniowej podiczonej pod nagtie

7.0BMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest 1 wypust na oprayoswietleniows.

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne wymagania dotygeze odbioru rob6t podano w ST OO.

Odbiorowi podlega:

-.prawidtowas¢ utozenia przewodow !odbidr ezciowy!
-usunkcie ewentualnych usterek
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.jakos¢ zastosowanych materiatéw i ydzen

-prawidtowas¢ wynikow kontroli jakdgci robét

-.prawidtowas¢ wynikow wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgoéha obowazujacymi
przepisami

.zgodnd¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

-.prawidtowas¢ funkcjonowania instalacji wtzonej pod nagtie.

Do odbioru kacowego nalgy przedstawd

-protokoty pomiarow:

ciagtosci przewodow,

rezystancji izolacji obwodéw elektrycznych,

natzenia gwietlenia

sprawdzenia samoczynnego wezenia zasilania

préb dziatania éwietlenia

.certyfikat na znak bezpiearstwa, deklaracje zgodéd lub aprobaty techniczne nayte
materiaty.

.dokumentagj powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatna¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiarddiorobét wykonanych wg niniejszej STE i po dokonani
odbioréw technicznych wykonanych rob6t. Cena jetkuyvga zawiera wykonanie robot jak w p. 1.3
specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdtiowlano montaowych

tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obielktaudowlanych.

Zeszyty 01; 03: 4145; 47; 56: 61; 473: 482; 701

10.3. PN-84-E.-02033 @Wiietlenie wretrz swiattem elektrycznym

10.4. PN-E-04700 Uerdzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzeniagmsaowych

bada odbiorczych

STE- 03.02 WEWNETRZNE LINIE ZASILAJ ACE | TABLICE
ELEKTRYCZNE

1. WSTEP.

1.1.

Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technic8aejvymagania dotycxce wykonania i
odbioru rob6t montaowych dotycacych wykonania prac modernizacyjnych w BudynkuSPOw Kdacielcu ul.
Wolnaosci 98

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako doktiprzetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontaowych zwhzanych z realizagjrobét wymienionych w punkcie 1.1 specyfikaciji.
1.3 Zakres robot obgtych ST.

Zagadnienia i wymagania ogolne dotyoz robot podano w ST-0000 i ST E-0300

W zakresie roboét nalg wykona monta:

-linii zasilajacych dla tablic w obiekcie

‘tablica rozdzielcza.

W zakres rob6t wchodzi:

-trasowanie

-wykucie bruzd pod przewody

-przekucia przezciany i stropy

-utozenie rurek w bruzdach z mocowaniem

-wciagniecie przewoddéw WLZ do rurki

-zaprawienie bruzd i wywdz, gruzu

-pomiary elektryczne wraz z protokotem

-wykucie wreki dla tablicy rozdzielczej

-wykonanie tablicy rozdzielczej

-przygotowanie podiea i monta tablicj WL
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-0znaczenie i podtzenie przewoddéw

-opisanie tablic

-sprawdzenie poprawia dziatania elementéw tablic

-sporadzenie dokumentacji powykonawczej

Wszystkie zaprojektowane WLZ-ty wykoha/t w RyS-28.

2. MATERIALY

Zaprojektowano przewody typu LgY-750y o przekrojd@&h 25, 10 mm2 utgone w rurkach
instalacyjnych oraz YDY SxIO i YD¥BX6

Aparaty i akcesoria tablicowe modutowe /szyna 3%

-rozlaczniki izolacyjne 3-biegun. FR 304 25A,

-gniazda bezpiecznikowe instalacyjne z bezpiecnil@ax20A

-wytaczniki réznic-pradowe 2-bieg. 3 OmA. P302 40/0,03A typ AC
-wytaczniki réznic-pradowe 4-bieg. 3 OmA. P304 40/0,03A typ AC
-ochronniki przeciwprzeptiowe klasa B+C typ DEHNVenti ,LEGRAND”,
-obudowa izolacyjna aienna RN-3 x 1255, OB. 44_2,5

-lokalna szyna uziemiaga 8xIOmm2

-listwy przylaczowal,5 do 25mm2

Zastosowa tablice i aparaty elektryczne do tablic o paraa@hrtechnicznych aparatow firmy FAEL
LEGRAND oraz ,H. Sypniewski”.

Akcesoria tablicowe firmy wykonar®g zgodnie z normami europejskimi EN oraz IEC Podstagvaparaty
tablic:

-wytaczniki nadpgdowe S-300 posiada zgodidta@ norny EN-60898 oraz. PN-90/E-93002
-réznicowo-padowe P300 PN-IEC-1008

-rozlaczniki izolacyjne z bezp. R300 PN-90/E-06 150 dEs2-947

-rozfaczniki izolacyjne FR PN-93 ,E-06 150 oraz. IEC-6066

W tablicy gtoéwnej klatki zaprojektowano ograniczintkzepe¢ DEHNVenti firmy LEGRAND” klasy B+C.

Produkty tej firmySa produkowane zgodnie z wymaganiami grupy norm E BDE 0675. Wymagania tych
norm przewyszap wymagania normy IEC-6 1643-1.

3. SPRAT

Sprzt reczny. rodzaj stosowanego sgitz zgodny z projektem organizacji robot lub uzgaodiyi z
Inspektorem Nadzoru.

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizadjbtdub uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Wymagania w zakresie transportu przyjmowania icdeania materialdw na budowie podée
w p. 1.6. Warunki techniczne wykonania i odbiorbdbbudowlano montawych. Tom Vinstalacje
elektryczne. Arkady 198 8r.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy

-trasowd przewody w liniach poziomych i pionowych

.przegcia przezsciany i stropy chrordi rurkami izolacyjnymi RVS

-przefcia przezciany i stropy ,rurki chowéacatkowicie w tynku

-przebicia pomidzy strefami pgarowymi uszczeldi mag, o odpornéci ogniowej réwnej odporrigi
ogniowejsciany.

-przewody uktadaswobodnie tak aby nie byly namne na naggenia

-przewody uktadana gtadkim podizu

-przewody mocowaza pomog klamerek lub przez klejenie/mocowanie w @@sich co ok.SOcm/
-wszystkie patczenia przewoddw wykonywana zacisksrubowe

-stosowé podktadki metalowe w przypadku pragkania przewodow pod zaciski gdy przewody

Sq zakaiczone oczkiem

-tablice elektryczne natg wykona w oparciu o schematy zawarte w P.W.

-dobra drzwiczki dla tablic w kolorze biatym tj. takim Ki&olor scian

-opisa tablice pismem drukowanym

5.1. Ochrona przeciwparaniowa

Jako ochroa przeciwporaeniowa zastosowano samoczynne wo#anie zasilania w uktadzie TNS.
6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

-sprawdzenie robét podtynkowych podlega odbior@géciowemu, poniewaprzy kacu robét
ulegap one zakryciu.
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-dobér przewodoéw do ohgialnasci pradowej /zgodnéé z P.B./

-oznaczenie przewoddéw neutralnych i ochronnych

-sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie z p. 5

-przewody w tablicach powinny Bypowiazane w wazki i oznakowane

-drzwiczki tablic wrekowych powinny by zlicowane z ptaszczyariciany

-krawedzie tablic powinny b§ réwnolegte do poziomu i pionu

-powinny by opisane elementy tablic i opisane i ponumerowdiveody wychodzce
-przewody ochronne w tablicach powinnyhlyznaczone kombinacparwzoéttej i zielonej

7.0BMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest 1 kpi. tablica elektr. wraz z jej wiz

8.ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega:

-prawidtowas¢ utozenia przewoddw/odbidr egciowy/

-usungcie ewentualnych usterek

-jakos¢ zastosowanych materiatow i adzen

-prawidtowas¢ schematyczna wykonania tablic

-prawidtowas¢ wynikdéw kontroli jakaci robot

-prawidtowas¢ wynikéw wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgoééha obowazujacymi
przepisami

-zgodna¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

-prawidtowas¢ funkcjonowania instalacji i usglzer wkaczonych pod napcie.

Do odbioru kacowego nalgy przedstawi

-protokoty pomiarow:

ciagtosci przewodow,

rezystancj i izolacji elektrycznej,

sprawdzenia samoczynnego wo#ania zasilania,

_certyfikaty na znak bezpieazstwa, deklaracje zgodsai lub aprobaty techniczne nayte

materiaty

.dokumentacje powykonawgz

9.PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatna¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiarudiorobét wykonanych wg niniejszej STE i po dokonani
odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jetkuga zawiera wykonanie robo6t jakwp. 1.3.
10.PRZEPISYZWI AZANE.

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robddowlano montaowych Tom V. Instalacje elektryczne.
10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Zeszyty 01; 03; 412; 45; 46:
47;53: 56: 61;473;482;537

10.3. PN-FN 60947 Aparatura rozdzielcza i steromaiciskonapiciowa

10.4. PN-90/E-0 1242 Oznaczenia identyfikacyjnéailagji elektrycznych i zakazeh przewoddw oraz ogélne
zasady systemu alfanumerycznego

10.5. PN-91 -H-05 023 Oznaczenia identyfikacyjne przewe@dektrycznych barwami i cytrami

STE .03.03 INSTALACJE ODGROMOWE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technic8aejvymagania dotyczce wykonania i odbioru rob6t
montazowych dotyczcych wykonania instalacji odgromowej na budynkQSP w Kdcielcu ul. Wolndci 98
1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako doktiprzetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontaowych zwizanych z realizagjrobét wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji

1.3. Zakres robot obgtych ST.

Zagadnienia i wymagania ogolne dotyoz robot podano w ST-0000 i STE-03.00

W zakresie roboét natg wykona':

-instalac{ odgromovy na dachu

-instalacja uziomowa bez zmiarstniejca.

W zakres rob6t wchodzi:

.trasowanie pod przewody odprowadza,

.utozenie przewoddéviDFe/Zn ér. 8mm na dachu
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.przygotowanie podia pod montazitaczy kontrolnych

.monta drzwiczek zacza kontrolnego

.sporadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotygze materiatow podano w specyfikacji ST 00.

Kazdy wbudowany materiat powinien posigdzertyfikat na znak bezpiearstwa, certyfikat
zgodndci lub aprobat technicza.

Zaprojektowano przewody, osptz

-przewody DFe/Zgr. 8mm

osprzt instalacyjny:

.Drzwiczki ze stali nierdzewnej I5xI5cm

-rurki RyS-28 p/t

.zkacza kontrolne instalowane we eae ostongtej drzwiczkami

3. SPRZET

Sprzt reczny, rodzaj stosowanego sgitz zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgadiyi z
Inspektorem nadzoru.

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizadjbtdub uzgodniony z Inspektorem nadzoru Wymagania

zakresie transportu, przyjmowania i skladowaniaemalbw na budowie podargg wp.1.6.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd montaowych tom V-Instalacje elektryczne. Arkady
~-1988r.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:

.przewdd odprowadzagy utozy¢ w RVS p/t; w liniach pionowych

.przewody na dachu uktaédlaa uchwytach odgbowych co ok.50cm/

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

-sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wygaadbiordéw cgsciowych, gdy:

ulegaj one zakryciu.

.sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie z p5.

.sprawdzenie trwakg i pewndci zamocowanego oStz

.sprawdzenie zabezpieczenia przed karegmentéw spawanych

.wykonanie pomiaréw powykonawczych instalacji odgoovej

7.0BMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest:

-1 m ulazonej instalacii

8.ODBIOR ROBOT

Og6lne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w ST 00.

Odbiorowi podlega:

-.prawidtowas¢ utozenia przewodow !odbidr ezciowy!

-usunkcie ewentualnych usterek

_jakos¢ zastosowanych materiatéw | yozen

_prawidtowas¢ wynikow kontroli jakdci robét

-zgodna@¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

Do odbioru kacowego nalgy przedstawd

_certyfikat na znak bezpiearstwa, deklaracje zgod#d lub aprobaty techniczne nayte
materiaty.

.dokumentagj powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatna¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiarudiorobét wykonanych wg niniejszej STE i po dokonani
odbioréw technicznych wykonanych rob6t. Cena jetkuyvga zawiera wykonanie robot jak w p. 1.3
specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdtiowlano montaowych

tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiefktaudowlanych.

Zeszyty 01; 03: 4145; 47; 56: 61; 473: 482; 701



